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Di* folgonden Angaben sind den vom Anmtldtr eingereichten Unterlnga* trtnommtn 

Prufungsantreg gem. 5 44 PatG ist gestellt 

<g) Vorrichtung zur Betatigung ainas Schlie&systems an einer TQr, einer Klappe Oder dgl., insbesondere pei einem 
Fahrzeug 

(S?) Bel eirwr dorartigen Vorrichtung ist der Griff an einem 
ortefeeten TrSger echwenkgelegert gnd Icanri aus Miner 
Ruhelegein versehledane Arbeitslagen verschweniet war- 
den. Die GrirTbetetigung wird von einem elektrieehan 
Seherter uberwacht und I6st enttprechende Funttionan 
sue. Um Fehlfunktioneci mit Sicherhwt auszuechlieften, 
Wlrd vorgeschlagen, einen elektrischan Drehscharter mil 
einem drehfesten Lsufrad zu vanwhen und diasan i. 6. 
mit dem bewegllchen Griff zu verblnden. Dem Uufrad 
wlrd eine Lsufbahn nigeordnet, die In dieeem Fell «n dem 
ortafesten Triger sltzt. Der Drehecnaltar besitzt einon Ro- 
tor rnit verechiedenen Segmeiiten, denen mehrere 
Schleifer zugeordnat sFnd, die zu verschledenan elektri- 
schen Auegangan flihren. £* warden Impglatignala ar- 
zeugt, wenn ein Obergang zwtschen der Elnechalt- und 
, Absehaltstetlung der divefsan Ausgange erfolgt Eret die 
> Andarung ditser Impulwlgnale wird vom Auswerter 
uberwacht und losi die errtsprechenden Funktionen aus. 
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Bcschrcibung 

[0001] Die Erfindung richtet sich auf einc \forricbtumj dor 
im Oberbegriff des Anspruchcs 1 angegebenen Art Diese 
werdco bci TtauBcrtgriffen mil elektrompcher Ansteuerung i 
von Code-Ahfragesystemen angewendet. Wird am Tiirau- 
Bengriff gezogea, so wird der elektriscbc Scbalicr bctatigl 
und dadurch cin Tiagcrsignal erzcugt. Dieses Signal veran- 
lassl das SchlieBsystem den Zugangsberechtigungsablauf zu 
sinrteri, io 
[0002] Bei den bekanDten Vorrichtongen vcrweadct man 
elektrische Schaltcr, die durch cine im Bereich der Grift- 
rnuldc des TuntuBcngriffs angeordneten Uchtschrarike ein- 
und ausschaltbar sind (DE42 12 291 C2). AuBerdem gib: es 
Vorrichtungen dereo Schaltung fiber digitate Hall-Sensoren is 
odcr uber Zugschaller erfolgt, 

[0003] Die bekannten \fomchtungen wciscn Tolcranzpro- 
bleme auf, Der Tuigriff muss in seiner Ruhelage cine he- 
stiramte Position cinnchmcn, was nicht imnier, vor allem 
nach langerem Gcbrauch, mflglich ist. Es kann zu Fchlschal- 25 
lunger) kommcn, wenn der TdrauBengriff nach seiner Bela- 
tigung nicht in seine endgultige RuheUge '/.uriwkgestellt 
wird. Die Einbau-Toleranzcrj siod schr eng. was grotien 
Aufwand bei der Fcrtigung unci tier Montage verursacht. 
[0004] Der Erfiadung liegt die Aufgabe zugrunde, einc 25 
preiswerte Vorrichtung der im Oberbegriff genannten Art zu 
entwickeln, wo cine Betatigung des Griffs aus jeder Position 
seosictbar ist. Die Lbsung der Aufgabe ergibt sich aus den 
im Anspruch 1 angegebenen Mafinahmcn, denen folgende 
besonderc Bcdcutung wikommt, 30 
[0005] Bei der Oriffbeialigurig korurat es zu einer Drehbe- 
wegung des Drohsehalters, wodurch an den diversen eieklri- 
schen Ausgiingcn unierschiwUicrierwlsforrnigeiilignalcaus- 
gesendet werden. Bin solcher Drebschaltcc arbeilei aus jeder 
Lags des Griffs, Der Auswcner spricht our auf einen Wech- 35 
s«l der Pulssignale an. Die Vorrichtung kann aun jeder Stel- 
lung heraus arbciton. Aus Sieherheitsgrilnden empfiehlt ss 
sich, das SchlieBsystern erst dann zu aktiviercn, wem mchr 
als nur ein Wechsel im Pulssignal festgcstclli wird, t. B. 
nach Eingang von zwei umcrschiedtichen Pulssignalen am 40 
Auswerter. Dies la\sst sich dureh cine entAprechende \ferviel- 
fachung der Segineole im Rotor des Drebschaltcrs crrci- 
cben. Mil diesen MaBnahmen sind Fehifunktioncn, die nicht 
zu einer Systemaktivicrung fOhren, ausgeschlossen. 
[00061 Weil der Awwerter auf unterschiedlichc Impulse 45 
ansprieht, die er aufgmnd seines Speichcrs kennt, kann der 
Auswerter auch den Richtungssinn der GriffbetStigung er- 
miucln, wie aus Anspruch 2 hervorgem, Bei der Griffbctati- 
gung in der einen Richtung wird z, B. cin Zugangsberechu- 
gungsablauf gcstaflci und Hd der Bewegung in Gegenricb- 50 
tung wild das Zugangsberechiigungssystcni unwirksam ge- 
Setzt. 

[0007] Weitcre MaBnahmen und Vortciie der Erfindung 
ergeben sich aus den wcitcrcn Unusninspruchen, der nach- 
folgcnden Beschreibung und den Zcicbnungen, In den 55 
2*ichnungen ist die Erfindung sehematiscb in eincm Aus- 
fiihrungsbcispiel dargesiellt, Es zeigen: 
[0008] Fig. 1 einen schematischen Langsschnitt durch die 
an einer AuBenverkletdung einer FahrzcugUir siutendert 
Vomchtiing nach der Erfindung, wo zwei unterschiedliche « 
Lagen des zugeboVigert Griffs zu erkeoncn sind, und 
[0009] Fig. 2 bis 5 Detailansichletl eines in einem Dreb- 
schaltcr der Vorrichtung von Fig. 1 integricrten Rotors in 
vier verschiedenen Drehsteliungcn. 

[0010] Die Vorrichtung utufasst einen Griff 10, der in ei- Ss 
ncm ortsfesten TrSger 20 an der mil 11 gekennzeichneten 
SteUe schwenkbar gelagcrt ist. In diesem Fall bandelt cs sich 
um einen Zicbgriff mit einer im wesentlichcn vcrtikal in der 
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FahrzeuglUr verlaufenden Scbwenkachse. Es kbnnte sich 
ab«r fallweise auch um •inen Klappgriff bandeln, b«i dem 
die Schwenkachse im wesentlichen horizontal verlSun, 
SchlieBlich sind fUr die Anwendung der Erfindung auch 
Kombinarionen aus beiden Grifftypen moglich, wo die 
Schwenkachse einen geneigten Verlauf in der Fahraeugtiir 
einnitnmi. Der 'IVfiger 20 ist an der Innenselte einer TQrau- 
Benverideidung 21 befestigt und besitzt cine Griflmulde 22. 
Im Tiagerbereich ist mindestens ein Durchbruch 23 verge- 
schw, durch welchen hlndurch der Griff 10 mil seinen bei- 
den Griffenden hindurchragt, Das eine Griffende verlauft 
abgewinkelt und ist ein Lagcrende 12, welches das erwiihnie 
Scbwenklagcr 11 aufweisL Das andcrc Griffende ist mil ei- 
nem Ansatz 13 versehen, welcber mit einem abragenden 
linger 14 ein erstes Glied 15 eines mecbanischen SchheBsy- 
stems hintcrgreifu 

|00U] Im l'rager 20 kann ein {JchlieSzy Under 24 integricrt 
sein, welchcr zu cincm sogcnannicn Zylindertunn IS ge- 
hon. Der Zylindcrturm 25 verlitngert iweckmSBigerweise 
den schauseitigen Griffverlauf im Bereicb des den Ansatz 
13 tragenden Griffendes. Am Griff 10 greifen wenigstens 
mittelbar Federruckstellmittcl an, die bestrebt sind, den 
Griff in der in Fig. 1 ausgczogen gczckhnelcn Ruhelage ?,u 
taken, dcren Verlauf (lurch die Hilfslinie 10.1 veranschau- 
licht ist, 

[0012] Wird der Griff 10 von einer mcnschlicben Hand eiv 
fassi und ge'/ogen, so ffihrt er die durch den Schwenkpfeil 
1<S veranschaulkhte Bewegung aus und erreicht dabei die 
strichpunktiert in Fie. 1 vcranschaulicbtc Arbeilslage. Diesc 
Arbeitilage ist in Fig. 1 durch bine Hilfslinie 10.2 markicrL 
In der Arbeitslage 10 2 wird das Glied 15 vom SchlieBsy- 
stem mitgenommen und gelangt in die ebenfalls strichpunk- 
liert in Fig. 1 veranschaulichie BetStigungslagc 1 S'. In der 
Betaiiguagslagc 15* tost sich die TUr abcr nur dann effnen, 
wenn das SchlieBsysicni wirksani gesem ist und sich in sei- 
ner enisichcrlcn Position befindct. Wenn aber die gesicherte 
Position des ScblieBsystenis vorllegt, dann 1st das SchlieS- 
system unwirksam; die erwiihnte GriffbetStigung 16 wirkt 
sich dann nicht auf das SchlieBsystem aus. Die Tur bleibt 
verriegeli. 

[0013] Die Umsteuerung des SchlieBsystems zwischen 
seiner wirksamen und unwirksamen Posidon wird durch 
eine Zugaugsberechtigung bestimmt, die in vcrschtedener, 
an sich bekanrrter Weise ausgebildet sein kann, z. B. roecha- 
ni»ch uwi/oder elektrisch, Eine berechdgtc Position besitzt 
das zugeharig« Zugangsb«rc«hdgungsiiiiru;t, z. B. in Form 
einer Codekanc, die bci Anniiherung an das Fannjeug Uber 
eio Code-Frage- und Antwortsystcm die Elcktronik des 
Fahrzeugs zwar aktivictt, abcr zunachst noch keme Um- 
sicuerung des SchlieBsystem zwischen dessen gcsichcitcr 
und ungesicberler Position ausgcldsl. Dicsc Umsieuerung 
des SchbcBsystcms kommt erst dann zustande, wenn die be- 
rechtigte Person einc bcstimmte wcitere Handlung im Be- 
reicb der Vorrichtung ausfiJhrt. 

[0014] Dicse Handlung bestebt im voriiegenden Fall ein- 
fach darin, dans die bertchtigte Person den Griff 10 zu bcta- 
dgen begiDnL Dabei wird die Anfangsphase der Schwenk- 
bewegung 1* genuiW, noch bevor das erste Glied 15 des 
SchlieBsystems in rclcvantcr Weise mitgenommen wird. Bis 
dabin ist die vorerwkhnte Unusieuerung zwischen den bci- 
den Positioncn moglich. 

[0015] Iin Ansarz 13 des Griffs 10 ist cin elcklrischer 
Drehschalttr 30 imcgrien, in welchem sich ein in Fig. 2 in 
Draufsichl erkennbarer Rotor 31 befindet. Dicscr Rotor 31 
Jut Uber eine Welle 26 drchfesi mit einem Rilzel 27 verbun- 
den. Die Urnfangszahnung des Ritzels 27 ist In Eingriff mit 
einer am TVager 20 sitzertden Zahnstange 17, Bereits die An- 
fangsphase der Schwcnkbewegung 16 fUhrt zu einer relc- 
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vantcn Drehung 32 des Rotors, die cin noch naher zu be- 
schreibendes Impuissignal verandert, welches iiber Signal' 
leitungen 18 an einen Auswerter 28 weilergcleiiet wird. Die- 
ser Auswerter 28 ist im vorliegenden Fall im (jriffinneren 
angeordnet, wo sich bereiis elelctrische Bauteile flir weitere s 
FunktioocD bcfindcn; z. B. fcapazilivc Sensoren. zur moiori- 
schcn Bciarigung dcs SchlicBsystams, Von\ Auswerter 28 
gehen Steuerleiumgen 29 aus, die (iber eine am GrifFende 
angeordnete zweiteilige elelctrische Kuppluag 39 an die ge- 
wvinschicn eleklroniscben Aktoren im Fahrzeug weitefge- io 
hen. Dies* Aktoren wirken auf elektriseher uod/oder media- 
nischcr Wcisc auf das SchlieBsystem cin uncVoder hewirken 
wcitcrc FunktioQcn im Fahrueug, wie z, B, das llin- und Ab- 
schalten der Aiarmaniage, Im Innercn dcs Griffs vcrla'uft 
auch noch eine ^rsorgungsleitung 19 fur den Drehschallcr 15 
30, Diesc Lcitungcn 18, 19 konnen ohne weiteres mit den 
iibrigcu im Griffinncrcn erwahnten Steuerleitungen mitver- 
leg! sein. Die Leitungsvernorgung des Drehschalters 30 er- 
fordert daher keinen wsSttlichen 1-eltungsverlauf und Platz. 
Der Drehschalter 30 ist fester Bcstandteil dcs Griffs 10 und 2i> 
daher dort gut geachiltzt, 

[0016] Die Fig. 2 bis 5 xeigen ein Beispiel, wie die vom 
Auswerter 28 erfassten Pulssignale zustandc kommen kon- 
nen. In dicseni Ausfuhrungsbeispiel isl ein eldkirischer Kin- 
gang 43 an aincn Schleifer 40 angeschlossen, der in einem is 
kleinen Radialabstand 3tf von der Welle 26 cnlfcrnt ange- 
ordnet ist, Die Fingangsleitung 43 ist in Fig. 2 suichpunk- 
tiert angedeutet. An die Eingangskiiung 43 ist die erwShnte 
Versorgungslchung 19 angeschlossen. 
[0017] Der Drehschalter 30 bcsilzi an scincm Rotor 31 » 
noch zwei weitere Sehlcifer 41, 42, die an zwei Ausgfinge 
44, 4J des Drehschalters angeordnet sind. Auch dies* Aus- 
gangsleitungen 44, 45 sind in Fin. 2 ebenfalls Mriehpunk- 
lien vcranschaulichl und uhcr die bereits erwahnten Signal' 
lcitungcn 18 title dem Auswerter 28 verbunden. Wahrcnd 35 
der cine Schleifer 41 in einem groficn Radialabstand 37 von 
der Welle 26 angeordnet ist, nimmc der andere Schleifer 42 
einen mittleren Abstand 38 cin. 

[0018] In den drei Zoncn der drei Schleifem 40 bis 42 sind 
winkchniiBig unterschiedlich bemessene stromlcitcnde und <o 
stromnichdeitende Segmente 33, 34 auf dem Rotor 31 srgc- 
ordnet Die stromlcilcndcn Segments 33 sind in den Fig. 2 
bis 5 durch Punktschraffur hcrvorgehoben, wShreod die 
elcktrisch nicht lcitenden Segmente 34 glatt dargestcllt sind. 
WcU.bc Zone der Segmente 33, 34 bei den Schleifem 40 his « 
42 vorliegen, hingt einmal von der Segmenlliinge, dann 
aber auch von den die drci Zottcn besiimmenden unter- 
schiedlichen Abstondcn 3<S bis 3* sowlc dcrcn Winkellage 
zueinandcr ab. Bci der Amnelduog geniSB dem Ausfiih- 
rungsbeispiel von Fig. 2 bis 5 werden in den vier unter- SO 
schicdlichcn Drcbslellungen dcs Schalters folgcndc Pulssi- 
gnale ermittelt. 

[0019] In einer ersten Drchsiellung des Schalters 30, wel- 
che durch eine Hitfslinie 35.1 vcrdcuihchl ist, nimrat der 
Rotor 31 die aus Fig. 2 crsichdiche Stellung ein. Im Radia- Si 
labstand 3* isl das stromleitende, durch Punktschraffiir ber- 
vorgehobene Segment 33 sis Vollkrcis ausgebildet, weshalb 
nicht nur in dicsercmeo Drehstelluag 33.1, sondem auch in 
alien (lbrigen 35.2 bis 35.4 slots eine Spannung am Segment 

33 anliogt. An den elekirischen AusgSngen 44, 45 licgt aber ® 
in den vier Drehstellungcn cin sehr unicnichiedlicbes Seg- 
mcntprofil vor. In der ersten Drehstellung 35,1 von Fig, 2 
sind beide Schleifer 41, 42 mil den nichtkitenden Segment 

34 in Kontakl. weshalb an den zugehorigen AusgSngen 44, 
45 da& Pulssignal "CM)" anfallu « 
[0020] In der zweiten Drehstellung 353, von Fig. 3 wird 
der crstc Schleifer 41 von der Spannung des Hngangsschlel- 
fers 40 bcaufschlagt, wShrend der zweiie Schleifer 42 span- 
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nungslos ist. Daher liegt in dieser zweiten Drehstellung 35 2 
von Fig. 3 das Fuissignal "01" vor. 
[0021] Wenn der Rotor 31 urn einen weiiercn Viettelkreis 
bis zur Drehstellung 35J von Fig. 4 weiterbewegt worden 
ist, soliegen gegenUber Fig. 3 die irmgekehrten Spannungs- 
verhfiltnistc an den beiden Ausgangsschiebem 41, 42 vor, 
Jeet ergibt sich das PulssignaJ "1-0". SchlieBHch bei der 
Weiterdrehung in die vierte Position 35.4 voo Fig. 5 haben 
die Ausgangc bcidcr Schleifer 41, 42 Spannung. In dicscm 
Fall ist also das Pulssignal "1-1" vorhanden. 
[0022] Ober die Signalleitungen 18 erhMt also der Aus- 
werter 28 in Abhangigkek von den vier Drehstellungen 35.1 
his 35.4 deutlich utuerschiedliche Pulssignale, weshalb er 
gut unlcrschciden kann, ob sich der GruT in der ersten, zwei- 
iwi, drittcn Oder letwen Phase seiner hier 4-fach gegliederten 
Bewegung beAndet, Jede Phase umfasst hier genau einen 
Vtertel-Kreis-Winkel und nicht nur einen Schaltpunkt. Es 
vcrstcht sich, dass durch andere Dinicnsioniewng der Seg- 
mentprofile 33, 34 die Andcrung der Pulssignale bei belie- 
big anderen Winkelbereichen des Drehschalters 30 und da- 
mit bei Tueinander unterschiedlichen Phasen der GrirTbetati- 
gung 16 crfolgcn konnten. Dies hangt von der gewunschlen 
Unwtcucrung dcs SchlieBsysiems ab, 
[0023] Es wird angenommen, dass in der Ruhelagc 10.1 
von Fig. 1 das SchlieBsystem sich in seiner unwirksamcn 
Position bcGndct, also gesichcrt ist, Wie aus der GrOBe der 
Segmente ersichdich, kommt es nicht auf eine exakte Ruhc- 
lage 10.1 an; der Griff karm ohne weilcrcs Abwcicbungen 
aus dieser Idcallagc cinnehmen, ohne dass sich das Impuls- 
signal "0-0" iindert. Dieses andert sich im vorliegendcn Fait 
erst in der Drehstellung 35.2 von Fig. 3, was ein Spiol der 
Ruhelage des Grirrs 10 zulasst. Bei einer Weiterdrehung bis 
35.3 gemaB Ffe. 4 wilrdc der Auswcrter bereiis cine &weiic 
Andcrung der Pulssignale diagnostiaeren, Spiitestens dann 
meldet der Auswerter 28 eine eindeutige Bewegung des 
Griffs iibor die enviihntcn Steuerteitufigen 29 den maBgebli- 
chen Steuergeraten im Falirzeug. Dann wird das SchlieBsy- 
stem wirksam goscm; cs wird entsichert. Wcnn dann, weil 
bei der Wcitcrbcwcgung 16 dcs Griffs 10 die Arbeitslnge 
10h2 crreicht ist, ist das SchlieBsystem bereiis wirksam und 
das in seine Uetftigungslage 15' gekommene erstc Glicd, 
dcs SchlicBsysicias gibt die Tiir frei. Die Tiir kann geftffnet 
werden. 

[0024] Ausgehend von einer Ruhelage 10.1 konnte der 
GrilT, was nicht niiher ge7eigt ist, auch noch in cine gegen- 
Uber 10.2 andere Arbeitslage gebrachl werden, z. B. in cine 
die der erwahnten Zugbctadgung 16 dcs Griffs 10 entgegen- 
gerichtete Druckbctatigung 46. Im lctztgcnanntcn Fall wird 
der Griff 10 um seine Schwenkaohse 11 mil seinelti freleit 
Griffende eingedrilckt. Dicsc zur Griffbetiitigung 16 entge- 
gengcscictc Bewegung 46" dcs GrifTs 10 kann ohne weitercs 
vom Auswerter 28 festgestellt werden, well dicscrio scinem 
Speicher die erwartcte Rcihcnfolge der Pulssignale beinhal- 
tet. Je nach dem, welches Signal ihm gemeldet wird, kann 
der Auswcricr 28 unterscheiden, ob der Griff gezogen 16 
otlcr gedrdckt 4<i wird, Weil der Auswerter 28 dies unler- 
scheiden kann, kann er iiber die Sieuerleitungen 29 timer- 
schicdlichc Funkliaacn an den elektrischen SteuergerStcn 
und Aktoren auslosen. So kann beim Artdrtlcken 46 dcs 
Griffs 10 7.. B. das SchlieBsysteni unwirksam gesctzt wer- 
den, also entsichert werden. 

Dc^ugs'/eichenliste 

10 Griff 

10.1 Ruhelage von 10 

10.2 ArbeiUlage von 10 

11 Schwenkachse, S'chwenklager von 10 
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12 Lagerende voo 10 

13 Ansatz an 10 

14 Finger an 13 

15 crates Glicd des SchlicBsysiems (Ruhelage) 
IS' Betatigungslage von IS 

16 Schwenkbewegung von 10, Zugbetitigung 

17 Zahnstangc (Laufbahn) 

18 Signallcitungen zwischen 30, 28 
IS Vcrsorgungsleiiung fur 30 
2©Triiger 

21 Auflenverldeidung dcr Tiir 

22 GrifTmulde 

23 Durchbruch in 21 

24 SchlicBzylinder 
25Zylinderturramit24 

26 Welle, Drehachse von 31 

27 Ritzel (Laufrad) 

28 Auswerter 

29 Steuerleitung 

30 Drehschalter 

31 Rotor 

32 Drehpfeil von 31 

33 stromleitendes Segment auf 31 

34 airornnichtlcitcndcs Segment auf 31 

35.1 erxte Drehstellung voo 31 

35.2 zweite DrchsicUung 

35.3 drilte Drehstellung 

35.4 vietle Drehstellung 

36 kleiner Radialabstand zwischen 40 und 26 

37 groBcr Radialabstand zwischen 41, 26 

38 raittlerer Radialabstand zwischen 42, 26 

39 eleklrisehe Kuppuing voo 29 

40 Schleifer an 33, 34 fiir 43 

41 Schleifer fur 33, 34 filr 44 

42 Schleifer an 33, 34 fiir 45 

43 Eiagangsleitung f£lr 30 

44 ersle Ausgangslei tung von 30 

45 zweite Auigangsleitung von 30 

46 Druckbetatigung von 10 

Pateatanspruche 



is 



25 



30 



35 
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1 . VorrkhtuQg zur BctStigung eines SchlieBsystems an 
einer Tilr, einei Klappe od. dgl., insbesondere bei ei- 
nem Pahrzeug, 

mit einem Griff (10). dcr in einem ortsfesten Trager 
(20) schwenkbar gclagcrt (W) i« und manuell aus eine 
Ruhclagc (10.1) in mindestens eine Arbeitslage (10.2) 
versebwenkbar (16) ist, 

und mit einem clcktrischcn Schallcr, dcr auf eine Griff- 
be&tigung (16) anspricht und dann bestimmle Funfcuc- 
ncn im SehlieBsystem und/oder im Fahrzcug auslijsi, 
dadurch gctennzekhnet, 

dass eincrscits ein elektrischer Drehschaltar (30) mil 
drehfestem Laufrad (27) am Griff (10) oder am TrHger 55 
(20) angebracht ist 

und dass andererseits oinc Laufbahn (17) filr das Lauf- 
rad (27) am TrSger (20) oder am Griff (10) sitzt, 
dass dcr Drehschalter (30) einen Rotor (31) mit ntehrc- 
rcn, an einen gemeinaamen elcktrischcn Eingung (43, 
41) aogeschlosscncn Segtnenten (33, 34) fur mehrerc 
Schleifer (41, 42) besita, die an verscbicdene clcktri- 
scbe AusgSnge (44, 45) angcschlosson sind, 
und dass die Ausgange (44. 45) nut einem Auswertcr 
(28) elcktrinch verbunden sind und der Auswertcr nur 6s 
auf einem Wcchiel dcr Pulsaignale (0-0, 01, 1-0. 1-1) 
anspricht, 

die beim Ein- und/oder Abschalten der diversen Aus- 
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gSnge (44, 45) sich ergeben, 
and dann die gewttnschten Funktlonen am SehlieBsy- 
stem und/oder am Fabrieug auslost. 

2. Vforrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekean- 
zeichnet. dass dcr Auswertcr (28) aus dcr Rcihcnfolge 
der eingehenden Pulssignak (0-0, 01, 1-0, 1-1) den 
Richumgssinn (16, 46) dcr Griffbctatigung crmittclt 
und dass der Auswertcr (28) bei der GriffbetStigunfi in 
der einen Riebiung (16) eine crate Rmktion auslOst und 
bet der BetBugung des Griffs (10) in der Gegenrichtung 
(46) eine zweite Funktion im SehlieBsystem und/oder 
im Fahnteug einleitet. 

3. 'vbrrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die crate Funktion dcr Start eines 7m- 
gangsbcrechugungsablaufs filr das Fahrzeug ist, durcb 
welche das SehlieBsystem wirksam gesetzt win), und 
dass die zweite Funktion die Zugangsberechtigung 
wicder aufbebl, woinil das SchlieBsysteni unwirksam 
geniacht wird. 

4. Vorrichtung nach einem odcr mchrcrcn dcr Ansprii- 
chc 1 bis 3, dadurch gekennvxichnet, das 2weckis 
meidung von Fehlfunktionen der Auswerter (28) erst 
dann anspricht, wenn die Pulssignale (0-0,01, 1-0, 1-1) 
mehrfach wccbscln. 

5. Vbrrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zcichncl, dass dcr Auswerter (28) erst auf einen zweifa- 
chco Wechsel der Pulssignal-Polge (0-0, 0-1, 1-0, 1-1) 
anspricht. 

6. Vbrrichtung nach cincm der AnsprUcbc 1 bis 5, da- 
durch gekcnniseichnet, dass der Drehschalter (30) in ci- 
nem Aosatt (13) am beweglichen Griff (10) integriett 
ist, wahrend die Laufbahn (17) mit dem ortsfesten TrS- 
ger (20) verbunden ist. 

7. Vforrichtung nach einem der Ansprilche 1 bis 6, da- 
durch gckcnn^eichneu dass das Laufrad aus einem Rit- 
zel (27) bestcht, welches auf der Drehachse (26) vom 
Drehschalter (30) festsitzt, und dass die Laufbahn aus 
einer Zahnstange (17) bcslcbt, welche mil dem Rittel 
(27)inEingriffisL 
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